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Whbudowany rozruch miekki z obejsciem / Szafa

Rozdziat 1 Ostrzezenie

Ten symbol jest uzywany w niniejsze] instrukdji, aby przypomnie¢ uzytkownikom o koniecz-
nosci szczegdinego zachowania ostroznosci podczas instalacji i obstugi urzadzenia.

Ostrzezenie nie obejmuje wszystkich mozliwych przyczyn uszkodzenia urzadzenia, lecz podkresla
najczestsze zrédta uszkodzen. Osoba instalujgca musi przeczytac i doktadnie zrozumiec¢ wszystkie instruk-
cje zawarte w niniejszej dokumentacji przed instalacja, uzytkowaniem lub konserwacja urzadzenia, a takze
stosowac sprawdzone praktyki instalacji elektrycznej (w tym uzywac odpowiedniego indywidualnego
sprzetu ochronnego). W przypadku koniecznosci stosowania innej metody niz opisana w niniejszej in-
strukgji, nalezy wczesniej skonsultowac sie ze specjalista.

zwroci¢ uwage na

Uzytkownik nie moze naprawiac rozruchu miekkiego. Rozruch miekki moze by¢ serwisowany wy-
tacznie przez uprawniony personel serwisowy. Nieautoryzowana modyfikacja rozruchu miekkiego
powoduje utrate gwarancji na produkt.

1.1 Ryzyko porazenia pradem elektrycznym

W nastepujacych miejscach wystepuje napiecie, ktdre moze spowodowa¢ powazne wypadki porazenia pradem,
wiacznie ze skutkiem $miertelnym:

® przewsd zasilajacy pradu przemiennego oraz potaczenia
L] Przewody wyjsciowe i potaczenia
@ Liczne elementy rozruchu migkkiego oraz zewnetrznego wyposazenia opcjonalnego

Przed otwarciem pokrywy rozruchu migkkiego lub przystapieniem do prac konserwacyjnych, zasila-
nie pradem przemiennym musi zostac odtaczone za pomoca zatwierdzonego urzgdzenia izolujgcego.

Ostrzezenie - ryzyko porazenia pragdem elektrycznym
Gdy napiecie zasilajace jest obecne (w tym podczas wyzwolenia zabezpieczenia rozruchu lub
oczekiwania na polecenie), szyna zbiorcza i radiator nalezy uznac za elementy pod napieciem.

Zwarcie

Nie mozna zapobiec wystapieniu zwarcia. Po powaznym przecigzeniu lub zwarciu autoryzo-
wany serwis powinien przeprowadzi¢ petng kontrole warunkéw pracy rozruchu miekkiego.

Uziemienie i ochrona obwodu rozgatezionego

L)

Uzytkownik lub instalator musi zapewni¢ prawi oraz ie obwodu rozg:
nego zgodnie z lokalnych przepiséw dotyczacych bezpieczeristwa elektrycznego.
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Dla bezpieczeristwa

* Funkcja zatrzymania rozruchu miekkiego nie izoluje niebezpiecznego napiecia
na wyjsciu rozrusznika. Przed dotknieciem przytgcza elektrycznego rozruch
miekki musi by¢ odtgczony za pomocg zatwierdzonego urzadzenia izolacyjne-
go.

@ Funkcja ochronna rozruchu migkkiego ma zastosowanie wytacznie do ochrony
silnika. Uzytkownik musi zapewni¢ bezpieczeristwo operatoréw maszyn.

@ W niektorych sytuacjach instalacyjnych przypadkowe uruchomienie maszyny
moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczeristwa operatoréw oraz spowodowac
uszkodzenie maszyny. W takich przypadkach zaleca sig instalacje wytgcznika
izolacyjnego oraz wytgcznika nadpradowego (np. stycznika zasilania), ktére
moga by¢ sterowane przez zewnetrzny system bezpieczenstwa (np. przycisk
awaryjnego zatrzymania lub detekcje uszkodzen) na zasilaniu rozruchu migk-
kiego.

@ Rozruch miekki wyposazony jest we wbudowany mechanizm ochronny, a rozrusznik
wytgcza sie w przypadku wystapienia awarii, zatrzymujac silnik. Wahania napiecia,
zaniki zasilania oraz zablokowanie silnika réwniez mogg spowodowac wytgczenie
silnika.

@ Po usunieciu przyczyny wytaczenia silnik moze zosta¢ ponownie urucho-
miony, co moze zagrazac bezpieczeristwu niektérych maszyn lub urzadzen.
W takim przypadku nalezy dokona¢ odpowiedniej konfiguracji, aby zapobiec
ponownemu uruchomieniu silnika po nieoczekiwanym wytgczeniu.

@ Rozruch migkki jest starannie zaprojektowanym elementem, ktéry moze zosta¢
zintegrowany z systemem elektrycznym; projektant systemu / uzytkownik
musi zapewni¢, ze system elektryczny jest bezpieczny oraz spetnia wymagania
wiasciwych lokalnych norm bezpieczenrstwa.

* W przypadku nieprzestrzegania powyzszych zalecer nasza firma nie ponosi
odpowiedzialnosci za jakiekolwiek wynikte z tego szkody.
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1.2 Wyglad oraz wymiary instalacyjne wbudowanego inteligentnego roz-
ruchu miekkiego z obejsciem do silnika:
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Specyfikacja Wymiary (mm) Wymiary montazowe (mm)
Model W1 HL D w2 H2 H3 D2
0,37-15 kW 55 162 157 45 138 151,5 M4
18-37 kW 105 250 160 80 236 M6
45-75 kW 136 300 180 95 281 M6
90-115 kW 210,5 390 215 156,5 372 M6
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1.2.1 Wymiary i specyfikacje

- - g»

OO
[
Specyfikacja i Wymiary (mm)
model w1 H1 D1
0,37-15 kW 210 440 200
18,5-37 kW 300 760 320
45-75 kW 320 830 330
90-115 kW 330 1100 370
80mm

130mm

Wymiary montazowe zewnetrznej klawiatury (mm)
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Rozdziat 2: Wprowadzenie

Ten rozruch migkki jest zaawansowanym cyfrowym rozwigzaniem do rozruchu migkkiego, odpo-
wiednim dla silnikéw o mocy od 0,37 kW do 115 kW. Zapewnia kompletny zestaw wszechstronnych
funkcji ochrony silnika i systemu, gwarantujac niezawodna prace nawet w najbardziej wymagajacych
Srodowiskach instalacyjnych.

2.1 Lista funkgji

Opcjonalna krzywa rozruchu miekkiego Konfigurowalna ochrona
@ Start z narzucanym wzrostem napiecia
@ Start z ograniczeniem pradu

Zanik fazy na wejsciu

Zanik fazy na wyjsciu.
Przecigzenie podczas pracy
Prad rozruchowy

Prad podczas pracy

Praca przy niedocigzeniu

Opcjonalna krzywa zatrzymania miekkiego
@® Swobodne zatrzymanie
@® Czasowe migkkie zatrzymanie

Modele spetniajace wszelkie wy-
Rozszerzone opcje wejscia i wyjscia magania dotyczace tacznosci

@ Wejscie sterowania zdalnego i
@ 0,37-115 KW (moc znamionowa)

@ Wyjscie przekaznikowe @ 220 VAC - 380 VAC

Wyjscie analogowe

@ Pot i iazd
@® Wyjscie komunikacyjne RS485 it

potaczenie gwiazda lub tréjkat

tatwy do odczytu wyswietlacz z petng informacjg zwrotng
@® Wyjmowany panel sterowania

@® Wbudowany wyswietlacz chinsko-angielski
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Rozdziat 3 Instrukcje dotyczace zaciskéw zewnetrznych wbudowanego
by-passu inteligentnego rozruchu migkkiego silnika

System tréjwiazowy

412/ 24V publiczny

RS485 +

ALZZOY

rS185 | s

185115k

]

‘ Programowalny przekaznik 1

| Zasilanie 12/24v

T
4-20mA + A0 TH |
[
4-20mA - | GD, 1C2 ]
=

Prograniowalny przekaznik 2 (
FonfiguTacia 18,5115 kW)
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Rodzaj zacisku Nr zacisku Nazwly zaciskéw Instrukcja
1L1,3L2, Wejscie zasilania Rozruch miekki zasilania pradem prze-
5L3 miennym trzyfazowym
Obwad gtéwny
271,472, 3 i Podtaczenie trzyfazowego sil-
Wyjécie rozruchu migkkiego
6T3 nika asynchronicznego
A RS485+ Do ji ModBus
Komunikacja B RS485- RTU
. 12V:0,37-15 kW
12v/24V Public 03713
24V:18,5-115 kW
2Zworka z
IN1 start wspélny zacisk (12/24 V)
Roeruch migk gotowy do ruchomiena
o Odtaczy¢ od wspélnego zaci-
Wejscie cyfrowe IN2 Stop sku (12/24V)
zatrz) ie rozruchu
2Zwarcie z
IN3 Wspolny zacisk uszk¢dzenia zewnetrznego (12/24 V),
° rozruchem migkkim i wylaczeniem
H
g 4-20mA
a AO i ,
) Wyjscie dodatnie Wyjécie 4-20mA
g Wyjécie analogowe
% GND 4-20mA (opcjonalne)
Wyjscie ujemne
Zasilacz zrozru- Al AC220V AC220V:03715 kW
chem miekkim AC 220V - AC 440 V|AC 220 V - AC 440 V:
A2 18,5-115KW
TA Programowanie Programowalne wyjécie,
wspolny styk .
; wybierz
Programowanie przekaznika .
. B normalnie zamkniety | 2 N@stepujacych
Programowanie 18,5115 kw funkdji:
Przekaznik 1 normalnie otwarty 0. Brak dziatania
TC normalnie otwarty 1. Dziatanie przy wiaczeniu zasilania
18,5-115KW 2, Dziatanie rozruchu miekkiego
ormainie 3. Dziatanie obejscia
Programowanie TA2 Programowanie 4. Dzialanie migkkiego zatrzymania
przekaznika 2 przekaznikinormalnie 5. Dziatania w czasie pracy
otwarty
0,37-15 kW i i &
(Opqonalne) TC2 (03715 kW dostepne wylacanie 6. Dziatanie w trybie gotowosci

wykonaj operacje obejscih) 7. Dziatanie w przypadku awarii
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Rozdziat 4 Panel sterowania

przycisk funkcja
Start rozrusznik
STOP/RST 1T.W przypa‘dku wzwolenla zabezpieczenia nalezy dokonac resetu
2. Zatrzymaj silnik podczas rozruchu
ESC Wyjécie z menu / submenu

AN

1. W stanie poczatkowym klawisz géra (1) wywotuje interfejs wyswietlacza pokazujacy
aktualne wartosci kazdej fazy

2. Przesun opcje wyzej w trybie menu

4

1. Interfejs wyswietlania wartosci pradu kazdej fazy; uzyj klawisza przewijania w dét, aby wy-
taczy¢ wyswietlanie pradu danej fazy
2. Przesun opcje wyzej w trybie menu

>»>

1. W trybie menu klawisz przewijania przesuwa kursor menu w dét o 10 pozycji

2. W stanie podmenu klawisz przesuniecia kolejno przesuwa pozycje zaznaczenia menu w
prawo

3 Diugie naciéniecie i przytrzymanie przycisku przesunigcia w trybie czuwania w celu wywolania resetu do ustawieri fa-
brycznych oraz wyczyszczenia interfejsu rejestru bigdow

USTAW / Enter

1. Wywotanie menu w trybie gotowosci
2. Przejdz do kolejnego poziomu menu w menu gtéwnym
3. Potwierdz dostosowania

Lampka bledu

1. Swieci podczas rozruchu oraz pracy silnika
2. Miganie podczas awarii

Dioda LED stanu rozruchu
nazwa l Swiatto migotanie
uruchom | SNk znajduje sig w stanie rozruchu, pracy, migkkiego zatrzymania oraz ha-
mowania pradem stalym.

zadziatanie
operacja

Rozruch jest w stanie ostrzezenia
lub zadziatania

@ okalna dioda LED dziala wylacznie w trybie sterowania za pomoca klawiatury. Gdy dioda jest wlaczona, oznacza to, ze
panel moze zostac uruchomiony i zatrzymany. Gdy dioda jest wylaczona, panel wyéwietlacza nie moze zosta¢ urucho-
miony ani zatrzymany.
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funkcja
numer nazwa funkgji zakres ustawien warto$¢ domysina
FOO |prad znamionowy rozruchu miekkiego | Prad znamionowy rozruchu migkkiego
FO1 |Prad znamionowy silnika Prad znamionowy silnika
0: Zabror rozruchu zatrzymania
1 : Sterowanie indywidualne klawiatura
2: Sterowanie zewnetrzne indywidualnie kon-
trolowane
3: Klawiatura + sterowanie zewnetrzne 7 : Klawiatura
Tryb sterowania F02 4: ?(dd;ielna kontrola komuni- + sterowanie zewnetrzne
adi + komunikacja
5 : Klawiatura + komunikacja
0. CXLEidl CUnuoIT
communication
7: Keyboard+external control
+communication
0: Start z narzucanym wzrostem napiecia | 0startz narzucanym warostem
F03 Metoda rozruchu 000000 1: Rozruch z ograniczeniem pradu | napiecs
FQ4 |Poczatkowy procent ograni- 50%~600% 300%
czenia pradu
FO5 Prpcent napigcia startowego 30 P6 - 80 % 35%
F06 CZAS STARTU 1s~120s 15s
FO7 |Czas miekkiego zatrzymania 0s~60s Os
0 Brak akcji 1 : Akcja wlaczenia zasilania
21 Akcja migkkiego startu érodkowego
- 3: Akcja obejscia
FO8 Programowalny przekaznik 1 4 : Akcja migkkiego zatrzymania | 7 : Akcja awaryjna
5: Akcje podczas pracy
6 : Akcja gotowosci
7:: Akcja awaryjna
FO9 |Opéznienie przekaznika 1 0-600's Os
0: Brak akdji 1 : Akcja wiaczenia zasilania
2:: Akcja migkkiego startu srodkowego
F1 Programowalny przekazhik 2 3: Akcja obejscia X X .
0 (dostepne 18,5-115 kW) 4 : Akcja migkkiego zatrzymania 3: Akcja obejscia
! 5: Akcje podczas pracy
6 : Akcja gotowosci
7 : Akcja awaryjna
F11 |Opéznienie przekaznika 2 0-600's Os
Adres d-mail F12 1~127 1
Predkoic’ transmisji F13 0:2400 1:4800 2:9600 3:19200 | 2:9600
F14 \Pozlom przeciazenia roboczego | 1~30 10
F15  |wielokrotnos¢ przecigzenia rozruchl 50 %-600 % 500%
wego
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: Ignorowane

numer l nazwa funkdji zakres ustawier warto$¢ domysina
Wielokfomoﬁc’ przecigzenia roboczego|50 %-600 % 200%
F18 E(ngznggﬁrsg;;emazemem rozruchu | 05-6000s 5s
F19 |Nieréwnowaga trojfazowa | 20%~100% 40%
F20 Niezréwnowazenie tréjfazowe | oo 150 ¢ 3s
Czas ochrony
F21 Ochhrona przed zbyt niskim obciazenibm 10 % - 100 % 50%
F22 Czgs ochrony przed zbyt niskim obcigzentem 1s - 300s 10s
F23 Waltosc Kalibracji pradu fazy A 10 % ~ 1000 % 100%
F24 Warltos¢ kalibracji pradu fazy B 10 % ~ {000 % 100%
F25 Wartosc alibracji pradu fazy C 10 % ~ 1000 % 100%
F26 Waltos¢ kalibracji napiecia 10%~1000% 100%
F27 Ochrona przecigzeniowa pracy ? fgart]rozry;nwaanr:: awaryjne 0: Zatrzymanie awaryine
F28 Ochfona przed przeciazeniem rozruchu | ° 22U 2/manie awaryjne 0:Zatrzymanie awarne

F29 Ocl

rona przed przecigzeniem pracyl

0: Zatrzymanie awaryjne
1:Ignorowane

0: Zatrzymanie awaryjne

£30 ocH d niezré . 0: Zatrzymanie awaryjne .
chrona przed niezrownowazeniem 1 :Ignorowane o e
F31 [Ochrona przed zbyt niskim obciazeniem 01 ::ZIZ!':?;S\?V':;:WEWJ"E 1:Ignorowane
oy .| 0:Zatrzymanie awaryjne .
F32 Ochrona przed zanikiem fazy na wejsciu | 1. Ignorowane 1:Ignorowane
" .. | 0:Zatrzymanie awaryjne
33 Ochrona przed zanikiem fazy nawyjsciu | 1 Tgnorowane 0: Zatrzymanie awaryine
= 0: Zatrzymanie awaryjne N
F34 Ochrona przed przebiciem tyrystora 1:Ignorowane 0:Zatrzymanie awaryjne
. 0: Angielski ——
F35 |lezyk pracy rozruchu miekkiego T 0: Angielski
0: Brak 1: Ptywak kulkowy
2 2: Manometr elektryczny z kontak-
Dobér osprzetu do pom|
F3e |2 hp etu do pomp tem 0:Brak
jwodnyc 3:: Przekaznik poziomu wody
4: Przekaznik poziomu cieczy odplywowej
F37 Unuchamianie symulacji
F38 Resgt zacisku ?i‘xiﬁ::me 0: Wazne
F39 |Hasto blokady parametréw 00000-99999 0
F40 |Skumulowany czas pracy
F41 |skumulowana liczba rozruchow
F42 |Parametry producenta
Fa A aanna o
3 |czas automatycznego resetu 0 oznacza brak automatycznego resetu S
F44 |Prad owartosci 20 mA 200%
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Kalibracja dolnego zakresu 4-2 ~ o o
Fa5 [ 0~150% 20%
F46 Gérna granica 4-20mA 0~150% 100%
Kalibracja
F47 | 1rybpozarowy 0: Aktywny 1 : Nieaktywny 1: Niewazne
Tryb zacigkow F48 0: Typ impulsu 1 : Typ poziomu 0: Typ impulsu
F49 Czag odstepu miedzy startami 0~65535 Os
Numer wersji gléwnego oprogramowania
F50 kontrolnego

Wyhbér funkcji pomocniczych dla pomp wodnych

10{Brak Nie : Standardowa funkcja rozruchu miekkiego. Jak pokazano na Rysunku 1

21} Plywak Plywak: IN1 - zamknigty do startu, otwarty do zatrzymania. IN2 nie pehni zadnej funkeji.Jak pokazano na Rysunku 2

® 2: Manometr elektfyczny z kontaktem - IN1 uruchamia sig po zamkniecia
manometru ci$niefia; IN2 zatrzymuje sie po zamknieciu.

Jak pokazano na Rysunku 3

(@) | 3 Preekatnik poziomu wofly - IN1 I IN2 0ba otwarte powoduja start, natomiast INT i IN2 oba pokazano na Rysunku 4
Eiackai pociomu) start, IN1 i IN2 zamykaja sie i zatrzymuja.

(B) | 4 Praekatnik poziomu cidczy odplywowej - IN1 i IN2 oba otwarte powoduja zatrzymanie, a IN1 { IN2 oba zamknfete start. Jak pokazano na
ysunku 5 , INTiIN2 zamykajg sie i otwieraja jednoczesnie.

Uwaga rozruch miekki traktuje IN3 Jako syg nato.
miast wersja zasilania woda wykorzystuje IN3 do kontroli startu | zatrzymania. IN3 jest koricem ¢ IN3 jest za-
et turzad
0:Brak 1 Plywak 2: Manometr elektryczny z kontaktem

o] zavieunio 1224V

rysunek 1 Roaruch migh,

3: Przekaznik poziomu wody
12124v

Rozruch migkki, zatzymanie

(Public)

12/24V

Purkt wspéiny

e

Sk normalnie otvarty
Wylacznik phywakowy (do basenu)

ymanie ek 2 oz i srzmone rysunek 3

VR
niskiego ciénienia __ |

4 Przekainik poziomu odplywu
12/24v
(Public) o

Poziom wysoki Poziom wysoki
Potiom éreci Poziom sredn
Nisdpoiom Niskipotiom

Rozruch migkk, zarzymanie
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Rozdziat 6 Opis parametréw

FO1. Metoda sterowania

Zakres : 0-6 Warto$¢ domyslna: 3
Wyjasnienie : Ustaw metode sterowania wyboru rozruchu miekkiego
Zataczono tabele, w ktérej V oznacza zdolnosc start-stop, a x brak tej zdolnosci

warto$¢ liczbowa 0 1 2 3 4 5 6
klawiatura x \/ x \ x V N
zacisk x x N N x x N
komunikacja x x x x N v \/

FO3 . Metoda startu

Opcja 0 : Start z narzucanym wzrostem napiecia (domyslna)

1 : Start z ograniczeniefn pradu rozruchu miekkiego
F04 . Procent ograniczenia pradu startowego

Zakres: 50% - 600% pradu znamionowego Warto$¢ domysina : 300 %

Objasnienie: Ustaw maksymalny prad rozruchowy dla rozruchu miekkiego podczas roz-

ruchu z ograniczeniem pradu, wyrazony jako procent pradu znamionowego silnika.
FO5 . Procent napiecia rozruchowego

Zakres: 20% - 80%

Objasnienie: Ustaw poczatkowa wartos¢ napiecia rozruchowego dla rozruchu napieciowego oraz rozru-
chu z ograniczeniem pradu. W trybie zamknietej petli minimalne napiecie rozruchowe wynosi 37%. Jezeli
ustawiona wartos¢ jest nizsza niz 37%, rozruch nastapi przy 37%, natomiast jesli jest réwna lub wyzsza 37

%, rozruch nastapi przy wartosci ustawionej.
F06. Czas rozruchu

Zakres:15-120s Wartos¢ domyslna: 15 s
Objasnienie: Ustaw catkowity czas rozruchu miekkiego podczas rozruchu napieciowego.
F07. Czas miekkiego zatrzymania

Zakres: 15-60s Wartos¢ domyslna: 0's

Objasnienie: Ustaw czasowy przebieg napiecia, stuzacy do migkkiego zatrzymania silnika na okreslony
czas. Po zakoriczeniu migkkiego zatrzymania, silnik bedzie sie samoczynnie slizgac az do catkowitego za-
trzymania.

FO8. Programowalny przekaznik 1

Opcja:

0: Brak dziatania, przekaznik A nie jest uzywany.

1: Po zatgczeniu rozruchu miekkiego przekaznik zostanie aktywowany.

2: Gdy rozruch miekki znajduje sie w trybie rozruchu, przekaznik zostanie aktywowany.

3: Po zakonczeniu rozruchu miekkiego z obejsciem starter przetacza sie w stan pracy, a
przekaznik zostaje zatgczony.

4: W trakcie migkkiego zatrzymania rozruch miekki aktywuje przekaznik.

5: Gdy rozruch miekki jest w stanie wyjéciowym sygnatu, przekaznik zostaje zataczony.

6: W trybie czuwania rozruch miekki aktywuje przekaznik.

7: Dziatanie w przypadku awarii (domyslnie) - gdy rozruch miekki jest w stanie bledu, przekaznik zostaje

aktywowany.
F09. Opdinienie przekaznika 1

Zakres: 0s-600s Wartosé domysina: Os
Wyjasnienie: Ustaw opéznienie dziatania progr przekaznika 1. Ustaw wartosc 0,
aby dziatanie bylo natychmiastowe, bez opéznienia.
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F10. Przekaznik programowalny 1

Opgja:

0: Brak dziatania, przekaznik A nie jest uzywany.

1: Po zatgczeniu rozruchu miekkiego przekaznik zostanie aktywowany.

2: Gdy rozruch miekki znajduje sie w trybie rozruchu, przekaznik zostanie aktywowany.

3: Po zakonczeniu rozruchu migkkiego z obejsciem starter przetgcza sie w stan pracy
, a przekaznik zostaje zataczony.

4: W trakcie migkkiego zatrzymania rozruch miekki aktywuje przekaznik.

5: Gdy rozruch miekki jest w stanie wyjsciowym sygnatu, przekaZznik zostaje zataczony.

6: W trybie czuwania rozruch miekki aktywuje przekaznik.

7: Dziatanie w przypadku awarii (domysinie) - gdy rozruch migkki jest w stanie biedu, przekaznik zostaje

aktywowany.
F11. Czas opéznienia przekaznika 2 (mozna stosowac silniki o mocy 18,5-115 kW)
Zakres:0s-600s Warto$¢ domysina: 0s

taw opéznienie dziatania pr 2nika 1. Ustaw wartos¢ 0,
by dziatanie byoc natychmiastowe, bez opéznienia.
F12.. Adres komunikacji

Zakres: 1-127 Warto$¢ domysina: 1
Wyjasnienie: Stuzy do komunikacji pomiedzy wieloma rozruchami miekkimi a kom-
puterami nadrzednymi.

F13 .. Predkos¢ transmisji danych (Baud Rate)

Opcje: 0:400, 1:4800, 2: 9600, 3 : 19200 Wartos¢ domysina: 9600
Wyjasnienie: Wybierz predkos¢ transmisji danych w trybie komunikacji.
F14 . Poziom przecigzenia roboczego

Zakres: 1-30 Warto$¢ domyslna: 10
Wyjasnienie: Ochrona przecigzeniowa pracuje w oparciu o odwrotnie proporcjo-
nalne sterowanie czasowe, a czas zadziatania dla poszczegéinych pozioméw odnosi
sie do charakterystyki ochrony przecigzeniowej silnika lub parametréw F17 i F18
jodnie z ochrong natychmiastowa.
F15 . Wspétczynnik wielokrotnosci pradu rozruchowego

Zakres: 50% - 600% pradu znamionowego Wartos¢ domysina: 500 %
Wyjasnienie: Ustaw punkt wy natyct ochrony przed przeciazeniem podczas
rozruchu miekkiego, okreslony jako procent znamionowego pradu silnika.

F16 . Czas ochrony przed przecigzeniem rozruchu

Zakres: 0s - 120s Warto$¢ domysina: 5s
Wyjasnienie: Ustaw predkosc reakcji rozruchu miekkiego na przecigzenie rozruchu w celu
ograniczenia wyzwalania spowodowanego krétkotrwatymi wahaniami

F17 . Sygnaly przecigzenia podczas pracy

Zakres: 50% - 600% pradu znamionowego ~ Wartos¢ domysina: 200 %
Wyjasnienie: Ustaw punkt wyzwalania ochrony przecigzeniowej rozruchu miekkiego
podczas pracy, wyrazony jako procent znamionowego pradu silnika.

F18 . Czas ochron przed przecigzeniem podczas pracy

Zakres: Os - 60005 Wartos¢ domysina: 55
Wyjasnienie: Ustaw predkos¢ reakcji rozruchu miekkiego na przecigzenie podczas pracy, aby
ograniczy¢ wyzwalanie spowodowane krétkotrwatymi wahaniami.

F19. Nieréwnowaga tréjfazowa
Zakres: 20 % - 100 % Wartos¢ domysina: 40 %
Objasnienie: Ustaw wartos¢ wyzwalania zabezpieczenia nieréwnowagi tréjfazowej podczas roz-

ruchu miekkiego; ochrona zostanie uruchomiona, gdy réznica miedzy fazami przekroczy
ustawiong wartos¢.

—13—
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F20 . Czas dziatania ochrony przed nieréwnowaga tréjfazowa

Zakres: 1s-600s Warto$¢ domyélna: 3 s

Objasnienie: Ustawia spowolnienie reakgji rozruchu miekkiego na nieréwnowage tréjfazowg
, aby zapobiec wyzwoleniu ochrony podczas nagtych, chwilowych wahar.
F21 . Wielokrotno$¢ ochrony przed zbyt niskim obcigzeniem

Zakres: 1-120 Wartos¢ domysina: 50 %

Objasnienie: Ustaw punkt wyzwalania ochrony przed zbyt niskim pradem podczas roz-
ruchu miekkiego, wyrazony jako procent prgdu znamionowego silnika.

F22. Czas daiatania ochrony przed zby niskim obciazeniem

Zakres: 10s-100s Wartos¢ domyslna: 10's

Objasnienie: Ustawia spowolnienie reakcji rozruchu miekkiego na zbyt niski prad,
aby zapoblec wyzwolenlu ochrony wskutek chwilowych wahar.

Zakres: 10% - 1000% Warto$¢ domysina: 100%

Objasnienie: Skalibruj obwdd monitorowania pradu fazy A rozruchu miekkiego,

aby odpowiadat zewnetrznemu urzadzeniu pomiarowemu pradu.

Okresl niezbedng warto$¢ regulacji wedtug nastqgu]qcego WZoru:

Kalibracja (%) = Pragd pomiarowy zewnetrznego urzgdzenia rozruchu miekkiego /

Prad wyswietlany na wyswietlaczu, na przyktad 102% = 51A / 50A

Uwaga: Ta regulacja wplywa na wszystkie funkcje i zabezpieczenia oparte na pomiarze pradu.
F24 . Warto$¢ kalibracji pradu fazy B

Zakres: 10% - 1000% Warto$¢ domyslna: 100%

Objasnienie: Skalibruj obwéd monitorowania pradu fazy B rozruchu migkkiego,

aby odpowiadat zewnetrznemu urzgdzeniu pomiarowemu pradu.

Okresl niezbedna warto$¢ regulacji wedtug nastepujacego wzoru:

Kalibracja (%) = Pragd pomiarowy zewnetrznego urzadzenia rozruchu miekkiego /

Prad wyswietlany na wyswietlaczu, na przyktad 102% = 51A / 50A

Uwaga: Ta regulacja wplywa na wszystkie funkcje i zabezpieczenia oparte na pomiarze pradu.
F25 . Warto$¢ kalibracji pradu fazy C

Zakres: 10% - 1000% Warto$¢ domysina: 100%

Objasnienie: Skalibruj obwéd monitorowania pradu fazy C rozruchu miekkiego,

aby odpowiadat zewnetrznemu urzadzeniu pomiarowemu pradu.

Okresl niezbedna warto$¢ regulacji wedtug nastepujacego wzoru:

Kalibracja (%) = Prad pomiarowy zewnetrznego urzadzenia rozruchu migkkiego /

Prad wyswietlany na wyswietlaczu, na przyktad 102% = 51A / 50A

Uwaga: Ta regulacja wplywa na wszystkie funkcje i zabezpieczenia oparte na pomiarze pradu.
F26 . Warto$¢ kalibracji napiecia

Zakres: 10% - 1000% Warto$¢ domysina: 100%

Objasnienie: Skalibruj obwéd monitorowania napiecia we]sclowego rozruchu migkkiego,

aby odpowiadat zewnetrznemu urzadzeniu pomiarowemu napiecia.

Okresl niezbedna warto$¢ regulacji wedtug nastepujgcego wzoru:

Kalibracja (%) = Napiecie pomiarowe zewnetrznego urzadzenia rozruchu miekkiego / Napiecie

$wietlane na wyswietlaczu, na przyktad 102% = 387,6V / 380V

F27 . Ochrona przed przecigzeniem eksploatacyjnym

Zakres : 0 : Wyzwolenie i zatrzymanie Wartosc domysina : 0 : Wyzwolenie i zatrzymanie
1:Ignorowanie
F28 . Ochrona przed przeciazeniem rozruchowym

Zakres : 0 : Wyzwolenie i zatrzymanie Wartos¢ domyéina : 0 : Wyzwolenie i zatrzymanie
1:Ignorowanie
F29 . Ochrona przed przecigzeniem eksploatacyjnym
Zakres : 0 : Wyzwolenie i zatrzymanie Wartos¢ domyina :0: Wyzwolenie i zatrzymanie
1:Ignorowanie
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F30 . Ochrona przed nieréwnowaga tréjfazowa

Zakres : 0 : Wyzwolenie i zatrzymanie Wartoé¢ domyéina : 0 : Wyzwolenie i zatrzymanie
1:Ignorowanie
£31. Ochrona przed byt niskim obciazeniem

Zakres : 0 : Wyzwolenie i zatrzymanie Warto$¢ domysina : 1: Ignorowanie
1:Ignorowanie
F32 . Ochrona przed zanikiem fazy wejsciowej

Zakres : 0 : Wyzwolenie i zatrzymanie Wartos¢ domyéina : 0 : Wyzwolenie i zatrzymanie
1 : Ignoréwanie

F33. Ochrona przed zanikiem fazy wyj$ciowej

Zakres : 0 : Wyzwolenie i zatrzymanie Wartos¢ domysina : 0 : Wyzwolenie i zatrzymanie
1:Ignorowanie
F34 . Ochrona przed przebiciem tyrystora

Zakres : 0 : Wyzwolenie i zatrzymanie Wartost domysina 0 Wyzwoleie  zstrzymarie
1:Ignorowanie
F35 . Jezyk obstugi rozruchu miekkiego

Opcja : 0: angielski 1 : chifiski (domysinie)
Objasnienie : Wybierz jezyk wyswietlania komunikatéw i informacji zwrotnych
na panelu operatora.

F36 . Dobér pompy wodnej

Zakres : 0 : brak Wartos¢ domysina : brak

ak kulko
2: Manometrveqektryczny z kontaktem
3: Przekaznik poziomu wody
4 : Przekaznik poziomu cieczy odptywowej
Objas : Wybierz funkcje na podstawie modelu sterowania na miejscu instalaji.

F37 . Symulacja pracy.

Zakres : Start : Uruchom
Stop : Zatrzymaj
Wyjscie : Wyjdz
Objasnienie : Aby rozpoczac¢ program symulacji, prosze odtgczy¢ obwad gtéwny w
celu testowania.
F38 . Reset zaciskéw

Zakres: 0: Wazne Warto$¢ domysina: wazna
1: Niewazne
Wyjasnienie: Jesli wystapi usterka na zaciskach 12V/24V oraz in2 rozruchu migkkiego
, nalezy zamkna¢ te dwa punkty i zresetowac je za pomocg F39.
Hasto blokady parametréw.

Zakres: 0-99999 Warto$¢ domy$lna: 00000

Wyjasnienie: Po ustawieniu hasta zablokuj regulacje parametréw, a nastepnie ponow-
nie wpisz hasto. Po odblokowaniu regulacji parametréw i jej ponownym odbloko-
waniu wprowadz hasto ponownie. Aby odblokowac, wpisz 00000. F4

0. kaczny czas pracy

Zakres: 0-65535 h Warto$¢ domysina: 0 h

Wyjasnienie: Rejestruje taczny czas dziatania rozruchu miekkiego.
E41. Skumulowana liczba rozruchéw

Zakres: 0-65535 Warto$¢ domysina:
0 ( liczba testow fabrycznych
réwniez bedzie kumulowana )

Wyjasnienie: Rejestruje taczne uruchomienia rozruchu miekkiego

—15—
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F42. Parametry producenta
Zakres: 00000 Wartos¢ domysina: 00000

Po rozruchu migkkiego nie mozna go uruchomié. Przed uzyciem skon-
taktuj sie z producentem w celu uzyskania informacji o odblokowaniu za pomoca hasta.

F43. Czas automatycznego resetu
Zakres: 0-3600 s Wartos$¢ domysina: 0s.
0 oznacza brak automatycznego resetu
Wyjasnienie: Automatyczny reset nastepuje tylko po przecigzeniu pradowym, przecigzeniu
Jub niedociazeniu. Jesli sterowanie odbywa sie za pomoca zaciskéw, a koniec rozruchu jest za-
mkniety, uruchomienie nastapi automatycznie po resecie.
F43. Czas automatycznego resetu

Zakres: 0-3600 s Wartos¢ domysina: Os
0 oznacza brak automatycznego resetu
yczny reset nastepuje tylko po przecigzeniu pradowym, przecigzeniu
lub niedociagzeniu. Jesli sterowanie odbywa sie za pomoca zaciskéw, a koniec rozruchu jest
zamkniety, uruchomienie nastapi automatycznie po resecie.
E44. Prad odpowiadajacy 20 mA
Zakres: 50-500 % Wartos¢ domysina: 200 %

Wyjasnienie: Wybierz warto$¢ pradu odpowiadajacg pradowi znamionowemu wyjscia
analogowego; domyslnie 200 % dla 20 mA, co odpowiada 200 % pradu znamiono-
wego.

F45. Kalibracja dolnej granicy 4-20 mA
Zakres: 0-150 % Warto$¢ domysina: 20 %
Wyjaénienie: Kalibracja dolnego limitu wyjécia analogowego. Warto$¢ domysina wynosi 20
%, co oznacza dolny limit 4 mA. Jezeli ustawiono na 10 %, dolny limit wynosi 2 mA.

F46. Kalibracja gérnego limitu 4-20 mA
Zakres: 0-150 % Wartos$¢ domysina: 100%
0 oznacza brak automatycznego resetu
Wyjasnienie: Kalibracja gérnego limitu wyjécia analogowego. Wartos¢ domysina
wynosi 100 %, co oznacza gérny limit 20 mA. Jezeli ustawiono na 110 %, gérny
limit wyniesie 22 mA.
F47. Tryb pozarowy
Zakres: 0: aktywny Warto$¢ domysina: 0: aktywny
1: nieaktywny
Wyjasnienie: Wybierz, czy aktywowac tryb pozarowy. Po waczeniu trybu pozarowego, z wyjatkiem
bledéw zewnetrznych i przekroczenia czasu rozruchu, usterki nie zatrzymuja urzadzenia — ge-
nerowane jest jedynie ostrzezenie.
F48. Tryb zaciskéw

Zakres: 0: typ impulsowy Warto$¢ domysina : 0 : Typ impulsu
1: typ poziomu
Opis : Tryb impulsowy : 12/ 24 V wysyta sygnat impulsowy na in1 w celu uruchomienia, natomiast
sygnaly 12/ 24V iin2 s3 rozlaczone, aby zatrzymac urzadzenie. Tryb poziomu : 12/ 24 V powinno stale
przesylac stabilne sygnaly na in' i in2, aby uruchomié i zatrzymat urzadzenie.
F49 . Czas przerwy rozruchu

Zakres : 0 ~ 65535 Warto$¢ domysina : 0
Opis : 0 oznacza wykaczenie. Ustaw czas chfodzenia (w sekundach) przed ponownym rozru-
chem.

F50 . Numer wersji glbwnego oprogramowania sterujgcego
Opis : Wyswietla wersje oprogramowania aktualnego panelu rozruchu
miekkiego.
—16—
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Rozdziat 7 Rozwigzywanie probleméw

7.1 Reakcja ochronna

W przypadku wykrycia stanu ochrony, rozruch miekki zapisuje ten stan w programie, co moze
skutkowac wytgczeniem lub wydaniem ostrzezenia. Reakcja rozruchu migkkiego jest zalezna od pozio-

mu ochrony.

u ik nie ma mozliwosci ji niektérych reakgji ochronnych. Wylaczenia te sq zwykle spowo-

dowane zdarzeniami zewnetrznymi (takimi jak zaniki faz), lecz moga réwniez wynikac z uszkodzer wewnetrznych
rozruchu miekkiego. Te wytaczenia nie posiadaja istotnych parametréw i nie moga by¢ skonfigurowane jako
ostrzezenia ani zignorowane.

w ia rozruchu migkkiego nalezy zi ikowa€ i usunaé jace wy-

taczenie, zresetowac rozruch miekki, a i i¢ do urucl ienia. Aby zresetowac roz-

rusznik, nalezy nacisna¢ przycisk (stop/reset) na panelu sterowania.

7.2 Komunikaty o wytaczeniach

Ponizsza tabela przedstawia mechanizmy ochronne oraz mozliwe przyczyny wytgczen rozru-
chu miekkiego. Niektére ustawienia mozna regulowac poprzez poziom ochrony, podczas gdy pozo-
state stanowig wbudowana ochrone systemowa i nie podlegajg konfiguracji ani zmianom.

[Numer o . 2
lseryiny [Nazwiaawarii Motzliwe przyczyny Zalecany spos6b postgpowania Uwagi
1. Wyslij polecenie startu, ajedna lub | 1. SPrawdz, czy obwdd gtéwny jest zasiq
» wiecej faz rozruchu miekkiego nie zo- [ 12"
O 2. Sprawd w obwodtzie wejéciowym tyrystory o]
ejScie pod ke przerw w obwodch, przewoddw sygnahy | ooy
5 |impuisowego oraz nieprawidiowych polaczen. roc
'ZésF;%tsaz (})%v%/(r)\gaukbadu S Zasiegni pomocy
J - producenta.
1. Sprawdz, czy tyrystor jest|1. Sprawdz, czy tyrystor jest
zwarciowy. ey oome
T
e cbuie ego pecel 2. Sprawdt, czy preewody sinika sa przerwand O A
02 |Faz wyjéciowydh PL o obwodzie przerwanym w ! parametry:
przewodzie silnika. =55
3. Plyta gtowna uktadu jest 3. Zasiegnij pomocy u
uszkodzona. producenta.
1. Obcigzenie jest zbyt duze. 1. Zastapi¢ rozruchem miekkim Powigzane
03 |2. Przecigzenidsilnika (OL). 0 wyzszej mocy. parametry:
konfiguracja parametrow. 2. Dostosowac parametry. R
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Numer | Nazwa om f
° Mozliwe przyczyny fSugerowana Uwagi
usterki metoda postepowania
= 1. Obcigzenie jest zbyt mate. Powiazane
04 2. Nieprawidtowe 1. Dostosuj parametry. parametry:
obcigzeniem N : N y
* ustawienia parametrow. ren,res,ron
. 1. Obcigzenie jest zbyt duze. - WX":(':” ”"‘Ti”“?h Powiazane
05 Jica 2. Nieprawidtowe g:fcy yowicksze] parametry:
ustawienia parametréw. i ririo,rey
2. Dostosowat parametry.
1. Obciazenie jest zbyt duze, | '+ Wymiefi na rozruch Powiazane
06 RoarcH 2. Nieprawidtowe miekki o wieksze] parametry:
przeciwzwarciowy . o . mocy. b
ustawienia parametréw. . riv,riv,reo
2. Dostosowac parametry.
07 Awaria 1. Zewngtrzny blad na zacisku | 1+ SPrawdE czy wystepuje Powiazane
zewnetrzna wejéciowym. sygnat wejsciowy na parametry:
zaciskach zewnetrznych. Brak
i 1. Sprawds, czy tyry-
1. Tyrystor ulegt awarii Prawaz, czy ory :
08 stor jest uszkodzony. Powiazane
SCRSC . .
2. Awaria plytki dru- g parametry:
st 2. Zasiegnij pomocy u rou
g producenta.
1. Niewystarczajgca
- moc Powiazane
rzekroczenie it .
09 i . | 2 Obciazenie jest zbytduze | 1. Dostosuj parametry parametry:
s | i

Nieprawidiowa konfiguracja pa-

rametrow
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Rozdziat 8 Opis funkcji

Ochrona przecigzeniowa

Ochrona przecigzeniowa wykorzystuje odwrotng charakterystyke czasowg

Protection time: t=

35*Tp
(11py=-1

W tym: t oznacza czas dziatania, Tp oznacza poziom ochrony, I oznacza prad dziatania,
aIp oznacza prad znamionowy silnika
Charakterystyka ochrony przecigzeniowej silnika: Rysunek 11-1

200

Pozom 1

Charakterystyka zabezpieczenia przecigzeniowego silnika

[r—

e 1,061e 1,2e 1,5e 2le 3le 4le 5le 6le
e

1 w 7955 28s 1n7s 44s 23s 155 1s

2 w 159s 56s 233s 88s 47s 29s 2s

5 i 398s 140s 583s 22s M7s 7.3s 5s

10 \=° 795,55 280s 117s 43,85 23,3s 14,65 10s

20 w© 1591s 560s 233s 87,55 46,7s 29,25 20s

30 L 2386s 840s 350s 131s 70s 43,8s 30s

e Oznacza brak akgji
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Rozdziat 9 Protokot komunikacyjny Modbus

Protokét komunikacyjny

9.1 Przeglad protokotu komunikacyjnego Modbus RTU

Ta seria rozruchéw miekkich jest wyposazona w interfejs komunikacyjny RS485 i obstuguje protokét
komunikacyjny Modbus RTU jako urzgdzenie podrzedne. Uzytkownicy mogg realizowac scentra-
lizowane sterowanie poprzez kalkulacje lub bezposrednig realizacje.

Interfejs elektryczny: RS485 potdupleks
Parametry komunikacji: predko$¢ transmisji 9600, 8-bitowe bity danych, brak sumy kontrolnej, 1-bi-
towy bit stopu;
Format danych komunikacyjnych

[ Format danych: kod adresu [ od funkji | obszardanych | weryfikacacrc |
| tugose danyen: | 1 bait | 1 bajt [ noaew | 2 bajty

Ustawienia dotyczgce rozruchu migkkiego

9.2.1 Kod wspierany

Rozruch migkki obstuguje jedynie nastepujace kody. W przypadku uzycia innych kodéw zosta-
nie zwrécony kod wyjatku.

}» kod [ 03 [ o8 |

Opis funkcjonaln) Odczyt rejestru Zapis pojedynczego rejestru
P ) y

Kod 03 moze by¢ odczytany tylko jako pojedyncze stowo (WORD).

Nazwa funkgji Opcje funkgji Adres Modbus (dziesietny)

0: tryb oczekiwania
1 : rozruch miekki
Stan rozruchu migkkiego 2:praca 100
3 : Miekkie zatrzymanie
5: Usterka

0: Brak usterki

1: Utrata fazy wejsciowej
2: Utrata fazy wyjsciowej
3: Przecigzenie podczas pracy
4: Nadprad podczas pracy
5: Nadprad rozruchowy
Zwarcie pradowe 6: Rozruch migkki pod obciazeniem 101
7 : Niezréwnowazenie pradowe
8: Usterki zewnetrzne

9 : Uszkodzenie tyrystora
10 : Przekroczenie czasu rozruchu

11: Awaria wewnetrzna

12 Nieznana usterka




Prad wyjsciowy

102

Odliczanie resetu

Napiecie wejéciowe 103

Prad fazy A 104

Prad fazy B 105

Prad fazy C 106

Procent ukonczenia rozruchu 107
Nieréwnowaga trojfazowa 108
Czestotliwos¢ sieci 109
Kolejnos¢ faz zasilania 110
111

Odczyt btedu rozruchu miekkiego:

Nazwa rekordu

Adres Modbus (dziesietny)

Dwunasty rekord awarii

Pierwszy rekord bledu 300
Drugi rekord biedu 301
Trzeci rekord biedu 302

Czwarty rekord biedu 303
Piaty rekord btedu 304

Sz6sty rekord bledu 305

Siédmy rekord bledu 306

Osmy rekord btedu 307
Dziewiaty rekord awarii 308
Dziesiaty rekord awarii 309
Jedenasty rekord awarii 310

311

Odczyt polecenia rozruchu migkkiego:

Nazwa operacji

Opdje funkeji

Adres Modbus (dziesigtny)

Polecenie startu/zatrzymania

0x0001 Start
0x0002 zarezerwowane
0x0003 Stop
0x0004 Reset awarii

406
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9.3 Nieprawidtowa odpowiedz

kod nazwa Objasnienie
01 Nieprawidtowa funkcja | Kod funkcji rozruchu migkkiego nieobstugiwany
02 Nieprawidtowy adres danych | Nieprawidfowy adres, wykonanie niemozliwe
Otrzymane dane nie moga zosta¢ wykonane
1: Parametr przekracza zakres
03 Nieprawidtowa warto$¢ danych
2: Parametry nie moga by¢ modyfikowane
3 ;W trakeie pracy parametry nie moga by¢

* Nalezy zwréci¢ uwage na:
@ Adres komunikacji, predkos¢ transmisji oraz tryb weryfikacji rozruchu miekkiego musza by¢
zgodne z ustawieniami komunikacji kontrolera

.JES’I\' nie otrzymano danych zwrotnych, sprawdz powyzsze ustawienia parametréw oraz ljpewnij sie, ze
potaczenia zaciskéw sq poprawne.

@rodczas komunikacji z wieloma rozruchami migkkimi, na obu koricach ostatnich zaciskéw 48
5+ i 485- nalezy podtgczy¢ rezystor 120 Q.

.Pod(zas podtaczania do innych urzadzert MODBUS, nalezy stosowac sie do ponizszego schematu:

Rozruch miekki

485- - |

‘ | —485-
485+ ‘OCCCCCCCQ 485+

Inne urzadzenia MODBUS

\—V Obudowa ekranowana
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