Serwo sterownik krokowy

Parametr Min | Typowa | Max | Jednostka
Prad wyjsciowy 0 - 8 A
Sl Servobrive Napiecie zasilania 18 - 80 V AC
Napiecie zasilania 24 - 110 V DC
Prad sygnatow sterujgcych 20 mA
Max czestotliwo$é STEP 200 kHz

Schemat podtaczenia

RS232

Sygnaly sterujace STEP/DIR/EN

Enkoder

Silnik

i Zasilanie
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Schemat podtaczenie silnika i sterownika
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VAC: 18-80V
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Podfaczenie silnika i sterownika

Sygnat / oznaczenie ztacza

Kolor przewodu

Silnik A+ Biaty
Silnik A- Zielony
Silnik B+ Niebieski
Silnik B- Czarny
Enkoder EB+ Z6tty
Enkoder EB- Zielony
Enkoder EA+ Czarny
Enkoder EA- Niebieski
Enkoder VCC Czerwony
Enkoder EGND Biaty

Sygnalizacja btedow

Kod btedu | Opis btedu Wyijasnienie

ER 01 Btad pradu Przekroczono max prad, sprawdz
potgczenia pod wzgledem zwar¢.

ER 02 Btad predkosci Przekroczono predkos¢
30000br/min

ER 03 Btad pozycji Przekroczenie maksymalnego
btedu pozycji, sprawdz czy silnik
nie jest zablokowany, zmniejsz
max predkosé.

ER 04 Btad temperatury Temperatura sterownika
przekroczyta 80C, odtacz
sterownik poczekaj az wystygnie.

ER 05 Btad napiecia Sprawdz czy napiecia zasilania
miesci sie w granicy 18-80v AC

ER 06 Btad pamieci EPROM | Skontaktuj sie ze sprzedawca

ER 07 Btad enkodera Sprawdz potgczenie enkodera

ER 08 Btad silnika Sprawdz potaczenie silnika
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Modyfikacja parametréow /ustawienia podziatu krokow

Podziat kroku ustawiamy w parametrze POO1. Dostepne wartosci to:

SET*,2,4,5,8,10,16,20,25,32,40,50,64,100,128,200,256

Normal running status
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*Po wybraniu SET za podziat kroku odpowiada przektadania elektroniczna parametr PO06
(Numerator) oraz POO7(Denominator)

Petna instrukcja obstugi do pobrania ze strony
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